
1)Compléter l’ensemble des blocs de la chaine d’information et de la chaine d’énergie du robot MBOT: (8pts) 

Citez au moins 3 Capteurs et 3 Actionneurs 

Dans le bloc Communiquer vous devez citez 2 éléments différents. 

Compléter les actions en fin de chaine 

action 

Chaîne d’information 

Chaîne d’énergie 

TRAITER L’INFORMATION =  

COMMANDER 

 

ACQUERIR 

 

 

COMMUNIQUER 

 

 

Utilisateur 

Système 

DISTRIBUER 

 

 

ALIMENTER 

 

 

CONVERTIR 

 

 

TRANSMETTRE 

 

Motors 

programmable electronic card 

Ultrasonic sensor 

Line sensor 

Batterie 

Wheels 

………………………………………. 

……………………………………... 

……………………………………….. 

2)Programme et algorithme: Ecrire les algorithmes de ces représentations par bloc. Utilisez les termes appropriés .(6pts) 

 

Si le capteur de lumière mesure une valeur  ………………… 

………………………………………………………………………….. 

 

Nom : …………………………………………………………………... 

Classe :…………………….. 
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3)Répondre aux questions du quiz(4pts). 

3 

4 
2 

1 

Je suis une suite d’opération à appliquer dans un ordre déter-

miné pour résoudre un problème et je peux être traduit, grâce 

à un langage de programmation en un programme exécutable 

par un système informatique. 

Les ordres qui me constituent peuvent être déclenchés les 

uns à la suite des autres ou répétés un nombre de précis de 

fois ou indéfiniment. 

Je suis un nom associé à une valeur qui sera enregistré dans 

la mémoire d’un système. Cette valeur peut être utilisée 

pour définir une valeur précise à un actionneur. 

3)Trouvez la bonne définition et reliez  par un trait (2pts). 

Séquence d’instruction et boucles 

Algorithme 

 

 


