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Structurer les
connaissances

Capteur, actionneur, interface > | » Donut ge cycie

Pour qu

‘un systéme automatisé réalise une action, il faut une interface qui fait le lien

entre les capteurs et les actionneurs.

« Un capteur réalise [lacquisition
d'une grandeur physique
(température, luminosité, présence,
distance, ...) qu'il transforme en un
signal électrique. Capteurs

s L'
de

o el il
rafri e

nterface recoit les informations
5 capteurs, les traite et envoie des

ordres aux actionneurs.
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d'entrée pour réaliser une action.

» Pour capter des informations, on peut utiliser différents capteurs :
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» Pour réaliser différentes actions, on peut utiliser différents actionneurs :
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électrigue en mouvemeant électrigue en son glectnigue en lumiére

our relier capteur et actionneurs ont utilise I'interface.
Dans les systémes automatisés, on trouve des interfaces qui font le lien entre les capteurs et les actionneurs

qui réalisent I'action. #\
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https://tube-sciences-technologies.apps.education.fr/w/fMXAfrkH4PygN6Wu25jxQc
https://docs.google.com/forms/d/e/1FAIpQLSdHQ_y_oIK12FycquoPErUs9BhMtiMIsLOs6qyt3acGAGG2QQ/viewform

