Cahier d’investigation Séquence 2 Robotique Séance 1 Chaine d’information et d’énergie pagel

Activité 1: Compléter la représentation fonctionnelle du robot a I'aide de la notice ci-dessous. Retrouver la traduction des mots en
anglais a 'aide d’un traducteur sur le Web.

Remarque: Remarque:
Wheels = roues IR receiver= récepteur Infra rouge
Sensor = capteur IR transmitting= émetteur Infra Rouge

programmable electronic card |

Compatible

arduino RGB"ED RJ25 Port
e |

AA battery holder

Bluetooth/24G modu\e?

IR Receiver =

[ Light Sensor SN
m Line sensor
:
Chaine d’information
/ ACQUERIR \ ( TRAITER L'INFORMATION = COMMUNIQUER Utilisateur
COMMANDER
Systeme
. |
Chaine d’énergie
Avancer, allumer,
v sonner.
ALIMENTER DISTRIBUER CONVERTIR TRANSMETTRE T
— —_ action

}

Arréter, éteindre.
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Robotique/Programmation

Activité 2: Composer un programme simple avec instructions et boucle sur le logiciel mBlock.

Il s’agit d’allumer des lumieres (LED) et créer des sons telle une voiture de police, pompier ou ambulance puis de la faire avancer:

Algorithme

Blocs d’instructions

Je veux que:
Lorsque le Mbot démarre

Les lumieres passent du Rouge au bleu

Notez ici les actionneurs utilisés:

.............................................................................. % LED tout v affkm Ia l:ouleu[ .:l

M

Je veux que:

Lorsque le Mbot démarre

Les lumieres passent du Rouge au bleu

Et que ce programme soit répété 10 fois
10

&% LED tout v affiche la couleu

Je veux que:
Lorsque le Mbot démarre

Les lumieres passent du Rouge au bleu

&2t jouerlanote C4 v pendant {¥EY pulsations

Et qu’ un son différent retentisse a chaque changement
de couleur.

Notez ici les actionneurs utilisés:
Et que ce programme soit répété indéfiniment

Je veux que:

Lorsque le Mbot démarre

Les lumieres passent du Rouge au bleu

Et que ce programme soit répété indéfiniment

Et qu’ un son différent retentisse a chaque changement

de couleur. s mnmi@%dnpupuﬂmom

Et que le robot avance pendant 10 s.

Notez ici les actionneurs utilisés:
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Robotique/Programmation

Activité 3: Composer un programme avec des conditions sur le logiciel mBlock.

Capteur : Le robot transporteur suiveur de lignhe.

Pour cela nous allons utiliser le capteur situé a I’avant de notre mBot.

Algorithme

I s’agit de I’instruction « état du suiveur de ligne sur
port »

— Lorsque les deux capteurs détectent une couleur
claire la valeur état suiveur est a 3.

— Lorsque le capteur de droite détecte une couleur fon-
cée et le capteur de gauche détecte une couleur

claire la valeur état suiveur est a 2.

— Lorsque le capteur de droite détecte une couleur
claire et le capteur de gauche détecte une couleur fon-
cée la valeur état suiveur esta 1.

— Lorsque les deux capteurs détectent une couleur fon-
cée la valeur état suiveur est a 0. Blocs d’instructions

Capteur Capteur Valeur

gauche droit renvoyée Bl
-

3 a

K_/i‘

& afficher la valeur du capteur suivi ligne port 2 »
i 2 T alors |
ot 1 O - O
.
= 1
&t roue gauche toume & @ % de puissance, roue droite a @ % de puissance

o )

o

Site techno.fr
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Robotique/Programmation

Activité 4: Composer un programme avec des conditions sur le logiciel mBlock.

Capteur : Le robot mesure des distance avec les ultra sons.

Pour cela nous allons utiliser le capteur situ¢ a I’avant de notre mBot.

Algorithme Blocs d’instructions

Je veux que:

.Y
-y

lorsque le robot suit un autre véhicule il reste a distance

de5cm

Les lumieres passent du Rouge au bleu -
Et qu’ un son différent retentisse a chaque changement

Et que ce programme soit répété indéfiniment 1 .

Notez ici les actionneurs utilisés:

& avancer v i@%dﬂpunm

Capteur de lumiere

Capteur : Le robot mesure une quantité de lumiére.

Algorithme Blocs d’instructions

Je veux que:

Lorsque que le mot passe dans un tunnel il allume

. &% allumer la lumiére tout ¥ avec la couleur rouge @ vert @ bleu @
toutes ses DEL en Blanc intense

lorsque le robot suit un autre véhicule il reste a distance

de5cm
. _ _
N k- :‘."\
Les lumieres passent du Rouge au bleu
o . ® -0
Et gu’ un son différent retentisse a chaque changement
de couleur.
o

Et que ce programme soit répété indéfiniment

Notez ici les actionneurs utilisés:




